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Ellenorzo kérdések

1. A neuralis szamitasi paradigma f6 jellemz6i. A neuralis halozatok felépitése, neuralis
architektirak. A percetrontdl a deep neuralis halokig.

2. Az elemi neuronok (Perceptron, Adaline) felépitése, tanitasa, miikodése.

3. A tanulas szerepe a neuralis halézatoknal. Ellenorzott €s nem ellendrzoétt tanulas.

4. Az ellendrzott tanulas eljarasai. Szélsoerték-kereso eljarasok: gradiens modszerek €s
valtozataik, konjugalt gradiens modszer.

5. Az LMS eljaras ¢s konvergencidja, a konvergencia gyorsitasanak lehetdségei.

6. Sztochasztikus tanito eljarasok: SGD fobb jellemzdi.

7. A perceptron felépitése, szeparalo képessége. A perceptron tanulds konvergenciaja.

8. Eldrecsatolt tobbrétegii perceptron (MLP) felépitése ¢s tanitasa, a hibavisszaterjesztéses
( BP) algoritmus. A BP algoritmus egyes valtozatai (momemtum modszer, stb.)

9. Az MLP halozatok képessége: a fiiggvényapproximacio elvi eredményei. Az MLP és az
RBF, mint univerzalis approximator halézatok.

10. A perceptron kapacitdsa, a dimenzidondvelés szerepe. Egy tanithatd rétegli nemlinearis
leképezést megvalosito halozatok: radialis bazisfliggveény (RBF) halozat.

11. Tanul6 eljarasok: elsorendil és masodrendii eljarasok. A gradiens szerepe a tanulasnal.
Alkalmazasi szempontok.

12. Dinamikus nemlinearis rendszerek. Altalanos nemlineéris dinamikus struktirak. Az
idofiiggés megvalositasi lehetOségei. Az idOkezelés dinamikus halozatokban.

13. Temporalis backpropagation mint az FIR-MLP tanitasi algoritmusa.

14. Visszacsatolt halozatok. BPTT. Valos idejili rekurziv tanitasi (RTRL) visszacsatolt halozat
felépitése €s tanitasa.

15. Az egy tanithato rétegt halozatok kiterjesztése dinamikus halokka. FIR-RBF, stb. Tanitési
algoritmusok.




16. A support vektor gépek alapgondolata. SVM osztalyozasra linedris és nemlinearis
osztalyozasi feladatnal.

17. A support vektor gépek regresszios feladatokra.

18. Kernel gépek. A kernel megkdzelités alapgondolata. Kernel triikk.

19. Feliigyelet nélkiili tanulas (Hebb tanulasi szabaly valamint ennek mddositott valtozatai,
versengo tanulas, stb.) feliigyelet nélkiili tanitast hal6zatok. Kohonen halo.

20. A KL transzformacio, mint adattomorito eljaras. PCA (KLT) halok: Modositott Hebb
szabaly: Oja szabaly.

21. A GHA (Sanger) halo ¢és tanitasi eljarasa. Egyéb PCA halok.

22. Kernel PCA halok. A PCA és a kernel PCA halok 6sszehasonlitasa.

23. A fiiggetlen komponens analizis feladat. ICA halozatok.

24. A Hopfield haldzatok felépitése €s tanitasa a Hebb szaballyal, alkalmazasi lehetoségek
(kapacitas).

25. A mély neuralis halok {6 jellemzo6i. Architekturalis modositasok és ezek jelentosége.

26. Konvolucids rétegek ¢€s szerepiik a deep neuronhdl? architektiraknal.

27. Alkalmazasi teriiletek: alakfelismerés, identifikacid, approximacio, optimalizalas.

28. Regularizéacié mély haloknal: dropout és egyéb hagyomanyos modszerek

29. Transfer learning. Jelentosége, alkalmazasa




